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Целью данной работы являлась разработка принципа построения прибора с управляемым местоположением дугового разряда. Для управления дуговым разрядом используется отдельный электрод зажигания и источник питания. В данной работе разработан метод управления местоположением дугового разряда с помощью собственного магнитного поля /1/ тока развивающегося дугового разряда без использования дополнительных источников питания. Зажигание разряда производится под действием напряжения основных электродов на поверхности высокоомного резистора, соединенного между основными электродами дугового разрядного прибора. Поверхность резистора обладает высокой ионизирующей способностью при протекании тока. Для зажигания разряда при заданной величине напряжения последовательно резистору соединяется маломощный стабилитрон или двухэлектродный газовый разрядник. Ток резистивного поверхностного разряда создает собственное магнитное поле, взаимодействующее с полем токоподводящих проводников. При определенной конфигурации электродов и разряда магнитное поле электродов выталкивает магнитное поле разряда вместе с разрядом с места зажигания в положение симметрии магнитных сил, что позволяет многократно использовать разрядный прибор с соблюдением характеристик зажигания разряда. 
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